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(5-0 Abstract: The invention relates to a method for detecting wind speeds using a Doppler-Lidar system (10) According to said 
Z on 1 b T, PIO , dUCed * " ^ (1 1} ^ h3Ving 3 P re de ^ned frequency is sent f TO m an emission device (T^ o! patS 

displacement, an interferogram is produced by means of an interferometer (16), the intensity distribution of said interferoeram brine 
Slh ^ "y means of a photodetector (17). The measured intensity distribution is compared wiu Tat Z2 roTeronc! 
model which has prevrously been deteimined for defined parameter* and stored in a memory ( 1 8a) and the Dopple^isZcement 7s 

um Zals^wWch ifus d C 7*" ^ * Tf ° f ^ ^P^"- ^ **- <"» compn es S^ahon 

^ 15 PK>Vided 3 C ° mpariSO " Unh < 18b > *» -feronce models 
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(57) Zusammenfassung: Bei einem Verfahren zur Erfassung von Windgeschwindigkeiten mit einem Doppler-Lidar-System (10) 
wind ein mit einem Laser (11) erzeugter Laserstrahl vorgegebener Frequenz von einer Sendeeinrichtung (12) zu einem Raumbereich 
hin ausgesandt und das aus dem Raumbereich zuruckgestreute Licht wird mittels eines Empfangsteleskops (13) empfangen. Zur Be- 
stimmung einer Doppler-Verschiebung wird mit einem Interferometer (16) ein Interferogramm erzeugt, dessen Intensitatsverteilung 
mit einem Photodetektor (17) direkt gemessen wird. Die gemessene Intensitatsverteilung wird mit ein oder mehreren Referenzmus- 
tern verglichen, die zuvor fur definierte Parameter bestimmt wurden und in einer Speichereinrichtung (18a) abgelegt sind. Aus dem 
Vergleich wird die Doppler-Verschiebung als MaB fur die Windgeschwindigkeit ermittelt. Das Doppler-Lidar-System (10) umfasst 
eine Auswerteeinheit (1 8a, 18b) zur Durchfuhrung des Verfahrens, mit einer Vergleichseinheit (18b) zum Vergleich von Referenz- 
mustern mit dem gemessenen Interferogramm. 



